
개발된 LoRa 모듈과 안테나를 이용해 통신 실험을 진행하고자 한다. 먼저 Slave 측인 CPM과 LoRa 모듈을 

결합 후 Master 측인 PC와 LoRa 모듈 PC와 연결을 하여 진행했다.

LoRa Master 모듈
모터 드라이버 보드와 결합된 LoRa Slave 모듈



실험은 Modbus Poll 프로그램을 사용하였으며, 장치 또는 시스템을 테스트와 디버깅하는데 사용되는 소프

트웨어 Tool이다. 본 시스템에서는 1초 주기로 CPM의 상태를 주기적으로 확인하기 위해 PC에서 CPM으로 읽

기 요청을 한다. 읽기 요청은 모드버스 프로토콜을 사용하였고, 데이터의 순서는 장비 번호, 0x04 읽기 요청,

보낼 데이터의 수의 순서로 나타나 있다.

1초 주기 읽기 요청

Read request flow chart



PC에서 Master LoRa 모듈을 통해 Tx 읽기 요청 신호를 보낸 후 그에 대한 답변 신호가 1초 주기로 수신되는 

것을 확인하였다. 다음 그림과 같이 쓰기 완료 응답까지 받는 것을 확인하였다. 쓰기 요청은 장비 번호, 0x10 데

이터 쓰기 작업 순으로 되어 있다. 표 3-2는 LoRa 프로그램의 데이터를 PC와 모터 드라이버에 보내기 위한 

UART의 설정값을 보여주고 있다.

ModPoll 프로그램을 이용한 쓰기 요청 화면

Write request flow chart

설정 항목 설정 값 설명

UART BaudRate 9600
모터드라이버와 PC로 보낼 데이터의 

통신속도 BPS값

Word Length 8Bit 데이터 비트 길이 8Bit

Stop Bits 1 1개의 스톱 비트 사용

Parity None 패리티 비트 사용하지 않음



LoRa 모듈의 실내 환경에서의 수신감도를 11개의 구간을 정한 후 측정을 진행하였다.



LoRa 장거리 통신 실험 결과

LoRa 모듈의 장거리 통신 성능을 확인하기 위해 PC LoRa와 Slave LoRa 모듈이 장착된 CPM 장비를 가지고 

장애물이 없는 환경에서 진행하였다. 실험의 거리는 2km로 하였으며, 100m마다 모드폴 프로그램을 사용하

면서 dBm 수신감도를 노트북으로 이동하며 기록하였다. 실험 결과는 다음과 같다.

LoRa 장거리 통신 실험

Modbus Poll 프로그램을 

이용한 수신감도 확인 화면
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